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Le portail client GRIMME TN oA bt o S Rl o e R e P i, AT , e °
Le client peut facilement enregistrer o e ; “ ERSSIR O o ; , /| -SyStems
et clairement afficher ses machines o m A RS o 38 B o Al s ey oM L D N,

GRIMME

Tous les documents spécifiques a la
machine comme les manuels de
service, d'entretien et la liste de piéces
detachées peuvent étre consultés

La localisation et les mouvements de
la machine peuvent étre affichés a tout
moment via Google Maps
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TerraControl
* Réglage automatique de la pression R ety ~ MANGS O N P TS
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: - W . RS A toutes les conditions Bk > T GO L *f g ANE BT ol WAL TR R e Contréle des fonctions par cameéras
E[‘D Drlveo B3 R el el M R AN VT (T Réglage de la pression sur buttes A AR V) g faxi g MV TR Ajustement automatique des caméras
> bt b L B s b o - SR T S ed depuis le pupitre de commande Y BT & ARG WS RN g i des lors que I'on modifie les réglages,
Concept de commande intuitif et g A N 2 X RS TS Régulation automatique de la v VUSRS e ST LR AN A3 A e qgue l'on active une fonction ou qu'un
ergonomique pour automoteur Y s VPR S W S L PR R R A B Y0 profondeur d'arrachage via la détection o R b RS IRAAR LR TE s R fonctionnement anormal est détecté
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